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Die gffindung bezieht sich auf eirie VofrichtUrtg zur Ermittlung des 
Fiujstalides eines Munzstapelrohres in einem elektrisdh betriebenen 
Automaton, irisbesondere Geldspielautomaten , wobei das mtinzwertin- 
dividuelle und von eingeworfenen Mtinzen nachfullbare Munzstapelrohr 
am unteren Ende mit einer Auszahleinheit verbunden ist. 

Es ist bekannt. bei derartigen Vorriohtungen einen saldierf ahigen 
Munzzahler vorzusehen . dessen Zahlstand von einem Munzdurchgangs- 
sensor vor dem Munzstapelrohr erhoht und von einem weiteren Munz- 
durchgangssensor nach dem Munzstapelrohr vermindert wird, Der 
Stand des Munzz&hlers reprasentiert den Fullstand, genauer 
gesagU den Soll-Fullstand im Miinzstapelrohr. Abweichungen 
zwischen dem Stand des Munzzahlers und dem tats&chlichen Full- 
stand des Munzstapelrohres konnen vorkommen, wenn der Fullstand 
des Munzstapelrohres bei stromlosem Automaton verandert wird. Aus 
diesen Abweichungen konnen Unregelmafiigkeiten ; z.B. eine wider- 
rechtliche Bntnahme von Munzen aus dem Munzstapelrohr, erkannt 
werden, wenn der tatsachliche Fullstand des Munzstapelrohres durch 
Nachzahlen der Munzen von Hand ermittelt wird. 

Urn diesen Nachteil zu beseitigen. ist bereits aus der DE-OS 35 43 1B6 
cine Einrichtung zur ermittlung des tatsachlichen Fiillstandes eines 
Munzstapelrohres bekannt. bei der das Munzstapelrohr als von den in 
ihm enthaltenen Munzen veranderbarer Blindwiderstand ausgebildet ist, 
der einen Fullstands-Istwert- bildenden Wandler steuert. Zum einen ist 
die Erfassung des Blindwiderstandes verhaltnismafiig aufwendig und zum 
anderen beeinflussen nicht nur die Munzen den Blindwiderstand son- 
dern auch die auf dem Munzstapelrohr aufgebrachte Spule und die um- 
liegenden metallischen Teile. DarQber hinaus ist der Blindwider- 
stand stark temperaturabhangig. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde. eine Vorrichtung der 
eingangs genannten Art zu schaffen, die auf einfache Art und Weise 



stets und zwar aucft datin, wenn zuvor def Fulistatid 4©s Munzsta- 
pelrohres bei Stromlosigkeit ver&ridert wooden ist k den Ist-FGlistand 
genau erkennt. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch gelost, dafl dem ent- 
weder aus lichtdurchlassigem Kunststoff bestehenden, oder rnit eineiln 
Langsschlitz versehenefi Munzstapelrohr seitlich ein an einer tfal- 
terung auf- und abbewegbarer Sensor zugeordnet ist. der bei seiner 
fiewegung die einzelnen im Munzstapelrohr enthaltenen Mun- 
xon erfafil und einen den Fullstand-Istwert angebenden Zihler 
steuert, 

Durch diese MaBnahme ist jederzeit der tats&chliche Fullstand des 
Munzstapelrohres feststellbar und zwar unabhangig da von, ob bei 
einer vorhergehenden Stromlosigkeit des Automaton Munzen aus dem 
Munzstapelrohr entnommen wurden. Zweckmafiigerweise ist zur Full- 
stands-Sollwert-Bildung zusatzlich ein an sich bekannter Full- 
standserkenner vorhanden, der einen saldierenden Zahler enthalu 
dessen Zahlstand von einem Munzeingangssensbr vor dem Munzstapel- 
rohr erhoht und von einem Miinzausgangssensor nach dem Miinzstapel 
rohr vermindert wird. Weiterhin ist ein Fiillstarids-Soll- und Istwert- 
Vergleich ausfiihrender Mikrocomputer vorgesehen, der beim Uber- 
schreiten eines vorgegebenen Differenzwertes einen Sign arnerkev ak- 
tiviert. Der erf indungsgemafl ausgerustete. munzbetatigte Automat 
wird daher bei seiner Inbetriebsetzung gegebenenfalls signalisieren. 
dafi zwischen dem Soli- und Ist-Fullstand des Munzstapelrohres 
eine unzulasoige Abweichung aufgetreten ist. wodurch rechtzeitig 
Nachforschungen iiber die Ursache eingeleitet und abhelfende Maii- 
nahmen getroffen werden konnen. 

In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist der Sensor ein© 
als Reflexkoppler ausgebildete Lichtschranke mit einem entsprectnndL 
kleinen Lichtaustrittswinkel . durch die aufgrund der voii: .uflenen 
Rillen zwischen den gestapelten Munzen auf einfache Weise exakt 
die Zahlimpulse erzeugt werden konnen. 



Nach einer vorteilhaften Weiterbildung des Erfindungsgegenstandes 
ist der Reflexkoppler an einer mit einer Gewindedurchgangsbohrung 
versehenen Halterung befestigt, die auf einem sich durch die Ge- 
windedurchgangsbohrung erstreckenden , motorgetriebenen Gewindestab 
gelagert ist. wobei die Halterung an der dem Reflexkoppler gegen- 
uberliegenden Seite gleitbewegl?.ch in einem Langsprofil gefuhrt ist, 
Zweckmafligerweise ist hierbei der den Reflexkoppler tragenden Hal- 
terung in der unteren Ausgangsstellung in der oberen Endstellung 
jeweils eine Enderkennung zugeordnet. Die untere Enderkennung sig- 
nalisiert die Ausgangsstel/ung der Halterung und den Beginn der 
Zahlung. wahrend die obere Enderkennung die Bewegungsrichtungsumkehr 
der Halterung durch eine entsprechende Drehrichtungsanderung des 
Antriebsmotors des Gewindestabes bewirkt. 

Um vier verschiedene. munzwertindi viduelle Munzstapelrohre gleich- 
zeitig nach ihrem Ist-Fullstand abfragen zu konnen, ist bei einer. 
vorteilhaften Ausfuhrung der Erfindung die auf dem motorgetriebe- 
nen Gewindestab gelagerte Halterung doppel-T-formig ausgebildet 
und tragi an den freien Enden ihrer vier Arme jeweils einen Re- 
flexkoppler. denen jeweils ein anderes. munzwertindividuelles Munz- 
stapelrohr zugeordnet ist. wobei die Arme der Halterung in zugehorige 
Langsschlitze eines im Querschnitt rechteckformigen Fallrohres fur 
nichtzulfissige Munzen. das die Halterung umgibt. gleitbeweglich 
eingreifen. Selbstverstandl ich konnen auch mehrere Munzstapelrohre 
untor entsprechf nder Ausgestaltung dsr Halterung fur die den einzel- 
nen Munzstapelrohren zugeordneten Reflexkoppler in einer Reihe ne- 
beneinander oder kreis- hzw. slernformig zueinander angeordnet 
sein. 



Bei einer aUernativen Ausfuhrung der Erfindung ist der Reflexkoppler 
an einer mit einem motorgetriebenen Seiltrieb gekoppelten Halterung 
befestigt, wobei der eine Seilstrang des Seiltriebs fest mit der Hal- 
terung verbunden ist und der andere Seilstrang sich lose durch eine 
Durchgangsbohrung der Halterung erstreckt- Bei einer anderen Alter- 
nativausfuhrung des Gegenstandes der Erfindung ist der Reflexkoppler 
an einer mit einem motorgetriebenen Zahnriementrieb gekoppelten 
U-formigen Halterung befestigt, wobei die Halterung uber entspre- 
chende Durchgangsbohrungen in ihren Schenkeln auf einer Fuhrungs- 
saule gleitbeweglich gelagert ist. Bevorzugt sind hierbei der Zahn- 
riementrieb einschliefilich zugehdrigem Antriebsmotor mit Scnnecken- 
getriebe und die Fuhrungssaule fur die den Reflexkoppler tragende 
Halterung in einem Aufnahmegestell untergebracht. wodurch eine 
yormontierbare Baueinheit zur Verfugung stent. 

Zur Vermeidung einer Verschwenkung der Halterung um die Fiihrungs- 
saule ist naoh einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung die den 
Reflexkoppler tragende und auf der Fuhrungssaule gelagerte Halte- 
rung mit einem Winkelblech verbunden, dessen freier Schenkel end- 
seitig in eine Fuhrungsnut eines auf der AutJenseite der Riickwand 
des Aufnahmegestells angebrachten Langsprofils eingreift. Hierbei 
ist zweckrnaGigerweise dem freien Schenkel des mit der Halterung 
verbundenen Winkelbleches in der unteren Ausgangsstellung der Halte- 
rung als Enderkennung ein , Gabelkoppler zugeordnet. Des weiteren 
ist hierbei bevorzugt die Richtungsumkehr der den Reflexkoppler 
tragenden Halterung am oberen Ende der Fuhrungssaule uber eine 
Uberstromerkennung des Antriebsmo<ors des Zahnriementnebes durch- 
fuhrbar. Hierdurch kann die obere Enderkennung entfallen. 

Bei einer weiteren alternativen Ausfuhrung der Erfindung tragt die 
Welle des Antriebsmotors fur den Zahnriementrieb eine mit vier, unter 



90° zueinanderliegenden Schlitze versehene Scheibe. die in der Gabel 
eines Zahlimpulse fur die Motorwellenumdrehung erzeugenden Gabel- 
kopplers lauft. In diesem Falle stellt der an der Halterung ange- 
brachte Reflexkoppler lediglich die in dem Munzstapelrohr tatsach- 
lich vorhandene Miinzstapelhohe fest* der eine entsprechende Anzahl 
Motorwellenumdrehungen entspricht. so dafi aus dieser Umdrehungs- 
anzahl uber einen Mikrocomputer der Ist-Fiillstand des Munzstapel- 
rohres angegeben werden kann. 

Der der Erfindung zugrundeliegende Gedanke wird in der nachfol- 
genden Beschreibung anhand mehrerer Ausfuhrungsbeispiele. die 
in der Zeichnung dargestellt sind. naher erlautert. Es zeipt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Vorrichtung nach der 
Erfindung. 

Fig. 2 ~fne Draufsicht auf eine Alternativausfuhrung der 
Vorrichtung nach Fig. 1. 

Fig. 3 eine Seitenansicht einer weiteren alternauven 

Ausfuhrung der erf indungsgemafcen Vorrichtung, 

Fig. 4 eine Seitenansicht einer anderen Alternativausfuh- 
rung der Vorrichtung nach der Erfindung. jedoch 
ohne zugehorige Munzstapelrohre und 

Fig. 5 eine Draufsicht auf die Vorrichtung nach Fig. 4 mit 
dsn zugehorigen Munzstapelrohren . 

Die in den Figuren dargestellten Vorrichtungen sind fur den Einsatz 
in einem Geldspielautomaten ausgelegt. In den Munzschlitz eines 
Geldspielautomaten eingeworfene Munzen durchlaufen einen Munzprufer. 
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der ungultig befundene Munzen durch ein Fallrohr ausscheidet. 
Augenommene Munzen werden nach ihrem Wert sortiert zu munzindi- 
viduellen Munzstapelrohren 1 geleitet. wobei sie jeweils einen 
Munzdurchgangssensor passieren. der den Stand eines Guttrabenzahlers, 
gesteuert von einem Mikrocomputer , werlentsprechend erhoht. Der 
Mikrocomputer enthalt auch einen saldierfahigen Munzzahler, der 
fur jedes Munzstapelrohr 1 vorgesehen ist und der den jeweiligen 
Sollfiillstand angibt. Die Munze fallt dann in das zugehorige Munz- 
stapelrohr 1. 1st dieses vol 1 gef ull t, dann steuert eine Uberlaufweiche 
hin zu einer Kassette. die die Munzen in unsortierter Schuttung 
zur Leerung in grofieren Zeitabstanden aufnimmt. 

Die Munzstapelrohre 1 sind aus lichtdurchlassigem Kunststoff ge- 
fertigt und deren Innendurchmesser ist der jeweiligen Miinzsorte ari- 
gepaflt. Jedem Munzstapelrohr 1 ist seitlich ein auf- und abbeweg- 
barer Reflexkoppler 2 zugeordnet, der t aufgrund der vorhandenen 
Rillen zwischen den gestapelten Munzen 3 in dem Munzstapelrohr 1 
bei seiner Aufwartsbewegung die einzelnen Munzen 3 erkennt und 
jedesmal einen entsprechenden Impuls an den im Mikrocomputer ent- 
haltenen Zahler abgibt. der seinerseits eine Anzeige fur den Ist- 
Fullstand des Miinzstapelrohres 1 steuert. Der Mikrocomputer ver- 
gleicht dann diesen Ist-Fullzustand mit dem durch den saldierfahi- 
gen Munzzahler angegebenen Soll-Fiillstand. Stimmen dies*? Werte 
nicht uberein, go wird durch den Mikrocomputer ein geeigneter Sig- 
nalmerker eingeschal tet. Im ubrigen befindet sich unterhalb eines 
jeden Munzstapelrohres 1 eine Auszahleinheit 4 iiber die im Falle 
eines Gewinnes eine entsprechende Anzahl von Miinzon 3 ausgezahlt 
werden konnen. Bei dem in Fig. 1 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel weist 
einu plattenformige Halterung b fur den Reflexkoppler 2 eine Gewinde- 
durchgangsbohrung 6 auf, durch die sich ein parallel zu dem 
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Munzstapelrbhr i verlaufender Gewindestab 7 erstreckL Eine flexible 
Leitung 8 verbindet den Reflexkoppler 2 mit dem Mikrocomputer- 
Der drehbeweglich gelagerte Gewindestab 7 ist an seinem oberen 
Ende mit eihem Antriebsmotor 9 gekoppelt. Der gestrichelt darge- 
'stall ten Ausgangsstellung dor Halterung 5 ist ein Endschalter 10 und ' 
der ebenfalis gestrichelt dargesteUten Endstellung der Halterung 5 
ist ein weiterer Endschalter 11 zugeordnet. Die Endschalter 10, 11 
und der Antriebsmotor 9 stehen tiber elektrische Leitungen mit dem 
Mikrocomputer in Verbindung. In Abhangigkeit von der durch den 
Mikrocomputer gesteuerten Drehrichtung des Antriebsmotors 9 be- 
wegt sich die Halterung 5 mit dem Reflexkoppler 2 entlang der tat- 
sachlich vorhandenen MQnzsaule im Miinzstapelrohr 1 . Zur Fuhrung 
der Halterung 5 dient ein parallel zu vlem Gewindestab 7 verlaufendes 
Langsprofil 41. 

Mit der in Fig. 2 veranschaulichten Vorrichtung konnen yier ver- 
schiedene. munzwertindividuelle Munzstapelrohre 1 nach ihrem Ist- 
Fullstand abgefragt werden. Zu diesem Zweck besitzt die auf dem 
Gewindestab 7 gelagerte Halterung 12 eine Doppel^T-Form. Jeder Arm 13 
dieser Halterung 12 tragt an seinem freien Ende einen dem zugehori- 
gen Miinzstapelrohr 1 zugewandten Reflexkoppler 2. Ein im Quer- 
schnitt rechteckformiges Fallrohr 14 umgibt die Halterung 12. wobei 
di*> Arme 13 der Halterung 12 gleitbeweglich in Langsschlitze 15 des 
Fallrohres 14 eingreifen. 

Die in Fig. 3 dargesteilte Ausfuhrung der Vorrichtung zeigt einen 
Seiltrieb 16 fur die Auf- und Abbewegung des Reflexkopplers 2 ent- 
lang eines Munzstapelrohres 1. Die den Reflexkoppler 2 tfagende 
Halterung 17 ist mil dem dem Munzstapelrohr 1 zugewandten Seil- 
strang 18 fest verbunden. wahrend sich der andere Seilstrang 19 
lose durch eine Durchgangsbohrung 20 in der Halterung 17 erstreckt. 



Von dert beiden Umlenkfollen 21 de£ Seiltriebs 16 ist die dbefe mit 
eifieffi Antriebsmotor 22 gekoppelt.. 

Bei dem in den Fig* 4 und 5 veranschaulichten Ausf uhrungsbeispiel 
erfolgt die Auf- und Abbewegung zweier an einer U-formigen Hal- 
terung 23 arigebfachten Reflexkoppler 2. denen jeweils ein Nlunz- 
Stapelrohr 1 gogenuberliegt. iiber eihen Zahnriementrieb 24. Die 
an dem Strang 25 des Zahnriementriebes 24 befesiigte Halterung 23 
1st uber Durchgangsbohrungen 26 auf einer parallel zu dem Strang 25 
Verlaufenden Fuhrungssaule 27 glei tbeweglich gelagert. Die uhtere 
der beiden Uiiilenkrollen 28 steht iiber ein Schneckengetriebe 29 mit 
einem Antriebsmdtor 30 in Wirkverbindung . Der Zahnriementrieb 24 
einschliefilich Antriebsmolor 30 sowie Schneckengetriebe 29 und 
die Fuhrungssaule 27 sind in einem Aufnahmegestell 31 montiert. 
Die Aufienseite der Riickwand 32 tragt ein Langsprofil 33 mit einer 
Fuhrungsnut 34. In die Fuhrungsnut 34 greift der freie Schenkel 35 
eines mit der Halterung 23 verbundenen Winkelbleches 36 ein. Der 
untere Endschalter 30 ist in diesem Falle als Gabelkoppler ausgebil^ 
det, der in der Ausgangsstellung der Halterung 23 von dem freien 
Schenkel 35 des Winkelbleches 36 beaufschiagt wird. Zur Richtungs- 
umkehr der Halterung 23 am oberen Ende der Fuhrungssaule 27 ist 
kein Endschalter vorgesehen. vielmehr wird die Richtungsumkehr 
der Halterung 23 durch eine Uberslromerkennung des Antriebsmotors 30 
eingeleitet. An der Welle 37 des Antriebsmotors 30 ist endseitig eihe 
Scheibe 38 befestigt. in die vier. unter 90° zueinander liegende 
Schlitze 39 eingelassen sind. Die Scheibe 38 greift randseitig in einen 
an dem Aufnahmegestell 31 befestigten Gabelkoppler 40 ein. Mit Hilfe 
des Gabelkopplers 40 und der Scheibe 38 wird die Anzahl der Um- 
drenungeri der Motorwelie 37 bei einer durch den Reflexkbppier 2 
festgestellten Ist-Fullstandhohe der MQnzstapelrohre 1 ermittelt. In 
diesem Falle stellt der Reflexkoppler 2 also nur die tatsachliche 
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Fulistandhohe fast." so daB sich aus der Anzahl der Motorwellenum- 
drehungen fiber den Miktocomputer die Lats&chlich in den Miirizstapel-* 
rohren 1 vdrhandene Anzahl der Miinzen errechnen uhd damit auch 
der in jedem Munzstapeirdhr i vorhandehe Geidbetrag angeben ISflU 

Die Erfindung ist riicht auf die dargestellten und beschriebenen 
Ausfuhfungsbeispieie beschranku Sie umfaflt auch alle fachmannischeri 
Abwandiungen und weiierbildungen sowie fell* und/ddef Untefkambi- 
nationen der beschriebenen und/oder dargesteilten Merkmale unc^ 
Mafinahmen. 
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Vorrichtung zur Ermittlung des Fullstandes eines Miinzstapelrohres 



ANSPR0CHE 



1« Vorrichtung zur Ermittlung des Fullstandes eines Miinzstapelrohres 
in einem elektrisch betriebenen Automaten, insbesondere Geldspiel- 
automaten, wobei das munzwertindividuelle und von eingewor- 
fenen Munzen nachfiillbare Munzstapelrohr am unteren Ende mit 
einer Auszahleinheit verbunden ist, dadurch gekennzeichnet . 
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dafi dem entweder aus lichtdurchlassigem Kunststoff bestehenden 

oder mit einem Langsschlitz versehenen Munzstapelrohr (1) 

seitlich ein an einer Halterung (5. 12, 17, 23) auf- und abbeweg- 

barer Sensor zugeordnet ist. der bei seiner Bewegung 

die einzelnen, im Munzstapelrohr (1) enthaltenen Munzen (3) 

erfaflt und einen den FQllstand-Istwert angebenden Zahler 

steuert. 

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , dafi 
der Sensor eine als Ref lexkoppler (2) ausgebildete Uchtschran- 
ke mit entsprecLend kleinem Lichtaustrittswinkel ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 1 od.^r 2, dadurch gekennzeichnet , 
dafi der Reflexkoppler (2) an einer mit einer Gewindedurchgangs- 
bohrung (6) versehenen Halterung (5) befestigt ist, die auf 
einem sich durch die Gewindedurchgangsbohrung (6) erstrecken- 
den, motorgetriebenen Gtiwindestab (7) gelagert ist, wobei die 
Halterung (5) an der dem Reflexkoppler (2) gegenuberliegenden 
Seite gleitbeweglich in einem Langsprofil (41) gefuhrt ist. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet . dafi der den Reflexkoppler (2) tragen- 
den Halterung (5) in der unteren AusgangssteHung und in der 
Endstellung jeweils eine Enderkennung (10 bzw. 11) zugoordnet ist. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet. dafi die auf dem motorgetriebenen Ge- 
windestab (7) gelagerte Halterung (12) doppel -T-f6rmig ausge- 
bildet ist und an dem f:»$ien Ende ihrer vier Arms (13) jeweils 
einen Reflexkoppler (2) trSgt, rienen jeweils ein anderes, m(inz~ 
wertindividuelles Munzstapelrohr (1) zugeordnet ist, wobai die 
Arme (13) der Halterung (12) in zugehorige Langsschlitze (15) 
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eines im Quefschnilt rechteckftohligett Fallrbhres (14) fur nidht- 
zul&ssige MQnzen, das die HalteTUng (12) umgibt, gleitbeweglich 
eingreiferi . 

Vorrichtung nach einem oder mehfefen der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch Rekennzeichnet . dafi mehrere Muhzstapelrohre (1) unter 
entsprechender Ausgestaltung der Halterung (5, 12, 17, 23) filr 
die den flinzalnan Munzstapelrohren (1) zueeordneten Reflexkopp^ 
Ier (2) in einer Reihe nebeneinander oder kreis- bzw. sternfoffnig' 
zueinander angeordnet sind. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der 5 Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet . dafl der Reflexkoppler (2) an einer mit 
einem motorgetriebenen Seiltrieb (16) gekoppelten Halterung (17) 
befestigt ist, wobei der eine Seilstrang (IB) des Seiltriebs (IB) 
fest mit der Halterung (17) verbundeh ist, und der andere Seil- 
strang (19) sidh lose durch eine Durchgangsbohrung (20) der 
Halterung (17) erstreckt. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch, gekennzeichnet , dafl der Reflexkoppler (2) an einer mit 
einem motorgetriebenen Zahnriementrieb (24) gekoppelten U-formigeri 
Halterung (23) befestigt ist. wobei die ". Halterung (23) uber ent- 
sprechenden Durchgangsbohrurigen (26) in ihren Schenkeln auf 
einer Fuhrungssaule (27) gleitbeweglich gelagert ist. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 8 
dadurch gekennzeichnet , dafl der Zahnriementrieb (24) einschliefl- 
lich zugehorigem Antariebsmbtor (30) mit Schrieckengetriebe (29) 
und die Fuhrungssaule (27) fur die den Reflexkoppler (2) tra- 
gende Halterung (23) in einem Aufnahmegestell (31) untergebracht 
sind. 



Vorrichtung nach einem oder mehf eren def AnspfQche 1 bis 9, 
dadutch R ekennzeichnet ^ dafi die den Reftoxkopplef (2) tf agen- 
do auf der Ftihf ungss&ule (27) gelagerte Haiterurig (23) mit 
einem Winkelblech (36) verbunden isU dessert freier Schen- 
kel (35) endseitig in eine Fuhrunggnut (34) eines auf der Aus- 
senseite der RQckwand (32) des Aufnahmegestells (31) angebrachten 
Lfingsprofils (33) eingreift. 

Vorrichtung nach einem oder mehrefen der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet , dafi dem freien Schenkel (35) des mit 
der Halterung (23) verbundenen Winkelbleches (36) in der 
unteren Ausgangsstellung der Halterung (23) als Enderken- 
nung (10) ein Gabelkoppler zugeordnet ist. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 12 # 
dadurch gekennzeichnet , dafi die Richtungsumkehr der den Reflex^- 
koppler (2) tragenden Halterung (23) am oberen Ende der Fuh- 
rungssaule (24) uber eine Uberstromerkennung des Antriebs- 
motors (30) des Zahnriementriebes (24) durchfuhrbar ist. 

Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 12. 
dadurch gekennzeichnet , dafi die Welle (37) des Antriebsmotors 
(30) fur den Zahnriementrieb (24) eine mit vier. unter 90° 
zueinanderliegenden Schlitzen (39) versehene Scheibe (38) 
tragt, die in der Gabel eines Zahlimpulse fur die Motorwellen- 
umdrehung erzeugenden Gabel kopplers (40) lauft. 
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